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^ (54) Bezeichnung: SCHALTVERFAHREN UND SCHALTANORDNUNG FOR EIN G15 I KiiiBE 

(57) Abstract: The invention relates to 
a gear shifting method for a transmission 
having two degrees of freedom and a gear 
shifting arrangement for implementing 
the inventive gear shifting method. 
Shiftable transmissions are nonnally 
shifted with setting elements that are 
often eneigetically and functionally 
overdimensionedL The new solution 
disclosed in the invention makes it 
possible to shift gears in a reliable manner 
while requiring little energy. A passive 
shifting member is used in the inventive 
solution, by means of which at least two 
motion curves or positions of the drive 
elements of tiie transmission can be shifted 
by placing the gear shifting member is 
a release cr blocldng state. The passive 
gear shifting member makes it possible 
to reduce the gear shifting operation to 
a purely shifting process and prevents 
superfluous movements of the setting 
elements, thereby enabling a gear shifting 
operation that is reliable and requires 
little energy. The invention can be used 
in all sorts of transmission with guidance, 
transmission and clutch functions. 
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(57) y nfiamTnenfflfflmng ; Die Etfindung betrifift ein Schaltverfahren fiir dn Getriebe mit zwei Freiheitsgraden und eine Schallan- 
oidnung znr Dnrchfuhrung des Schaltveifahrens. Schaltbare Getriebe werden Ublicherweise mit Stellgliedeni geschalten, die hSufig 
energetisch und fdnktionell iibeidimensioniert. Die nene L5sung soli energieann und zuveriassig ein Getriebe schalten konnen. Bei 
der erfindungsgemSssen L5sung wird ein passives Schaltglied eingesetzt, mit dem sich fiber dnra nachgebenden nnd einen blo- 
ckierenden Zustand des Schaltgliedes mindestens zwei Bewegungskurven bzw. Lagen fiir Abtriebselamente des Getriebes schalten 
lassen. Mit dem passiven Schaltglied kann der Schaltvorgang auf dn rcines Schalten reduziert und fiberflUssige Bewegungen von 
Stellelementen vermieden weiden. Somit ist ein zuveriSssiges und energiearmes Schalten mSglich. Die Erfindung kann ftir alle 
Arten von Getrieben mit Fdhiungs-, Obertragungs- und Kupplungsaufgaben venvendet werden. 
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. Schaltverf ahren und Schaltanordntmg fur ein Oetxiebe 
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Bescbreibtuig 



Die Erfindung betrifft ein Schaltverf ahren fiir ein 
Getriebe mit zwei ' Freiheitsgraden und eine 
Scbaltanordnimg zur Durchfiihrung des Schaltverf ahrens . 

Ein Getriebe ist eine mechanische Einrichtung zum 
Obertragen von Bewegungen und Kr^f ten Oder zum Fflbren von 
Punkten eines KSrpers auf bestimmten Babnen. Diese 
Aafgaben lassen sicb in Obertragungsaufgaben, die durch 
entsprechende Obertragungsfunktionen beschrieben werden, 
tind FGhrungsaufgaben einteilen. Die Verknxipfung dieser 
Aiifgaben kann serieir oder parallel erfolgen. Es treten 
jedoch axich FaTle- auf / iii denen sx'Ch diese Auf gaben durch 
eine ODER-Beziehung verzweigen. Damit ist wShlbar, ob 
etwa ein Gut von Platz 1 nach Platz 2 ODER Platz 3 
gefuhrt werden solX. Gleiches gilt auch fair eine 
Dbertragungsaufgabe, in der etwa zwiscben einer Rast ODER 
einer Pilgerschrittbewegung • entscbieden wifd. Die 
Einstellung solcher diskreten Zustande ist im 
Maschinenbau in verschiedenen Bereichen notwendig, etwa 
in der Handhabungsy , der SchlieS- oder der 
Peinwerktecbnik. Bine Realisierung erfolgt uber 
Mechanismen mit mehteren Freiheitsgraden, wobei jedem 
Freiheitsgrad .ein Antrieb zugeordnet wird. Die 
Einstellung der Getriebe erfolgt direkt durch 



wo 2004/033936 



PCT/EP2003/011037 



' Stellantriebe, wie etwa Motoren/ Elektromagnete, 
Hydraulik, Pneumatik, Piezoantriebe, . elektrostatische 
Stellantriebe oder manuell und durch' Kombination dieser 
Stellantriebe- Diese Ldsungen erfordem oft eine Vielzahl 

5 von Stellantrieben und die damit verbvindene aufwendige 
Steuerungs- Tond Regelungstechnik mit den entsprechenden 
Sensor en. Zudem sind bei der DimensionierMng der 
Stellantriebe Verschntutzungs-, VerschleiB- vuxd daraus 
resultierende Blockierzustande der Getriebe zu 

10 beracksichtigen, woraiis sich zwangslS.uf ig 

Dberdimensionienangen der Stellantriebe ergeben. Der 
damit verbundene insgesamt hohe Etoergieverbraucb f-uhrt 
mit den anderen erwShnten Punkten' Mufig zu sehr 
nnwirtschaftlichen Ldsungen. AMfgxtmd dieser Nach-teile 

15 ist eine LSsung gesucht, die nicht die Nachteile der 
bekannten Lfisiingen aufwfeist. 

Die Aufgabe der Erfindung bestebt darin, energiearm und 
zuverlassig am Abtrieb eines Getriebes mindestens zwei 
20 Zust&ade einstellbar zu gestalten. 

Die Aufgabe der Erfindung wird mit einem Schaltverfahren 
nacb Anspruch 1 txnd einer Schaltanordnung nach An^ruch 2 
gelost . 

25 

Dnter dem - mechanischen - • Schalten in einem 
erfindungsgemaSen Schaltverfahren oder einer 
erfindungsgemaSen Schaltanordnung wird das Einstellen 
diskreter Zustande, wie etwa. bei einem bistabilen 

30 Elektromagneten, im Gegensatz zum kontinuierlichen 
Stellen, wie etwa bei einem motorgetriebenen 
Stellantrieb, verstanden. Da zum Schalten das 
Schaltelement des Elektromagneten, etwa der Anker, aktiv 
in eine bestimmte Position gegenflber einem 

35 Getriebeelement' gerfickt wird, stellen Elektromagnete 
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aktive Schaltglieder dar. Passive Schaltglieder besitzen 
dagegen die Eigenschaft, zwei diskrete Zustande der 
Beweglichkeit ihres Schaltelementes auf zuweisen, etwa 
einen nachgebenden und einen blockierenden . Das 

5 Schaltelement ist der Teil des Schaltgliedes, der mit 
einem zu schaltenden weiteren Getriebeelement direkt in 
Kontakt tritt und Bewegungen sowie Krafte gegenuber 
diesem Getriebeelement aufnimmt. Bei einem nachgebenden 
Schaltgliedzustand ist dessen Schaltelement in seiner 

10 Beweglichkeit und in bestimmtea Grenzen nicht Oder nur 
wenig behindert. Dagegen ist bei einem blockierenden 
Schaltgliedzustand die Beweglichkeit des Schaltelementes 
stark eingeschrankt Oder v511ig behindert- Ein solches 
passives Schaltglied ist in der Patentanmeldung DE 102 17 

15 823 beschrieben, wird dort allerdings als passives 
Stellglied bezeichnet. Pur die hier gestellte Aufgabe 
stellen passive Schaltglieder die ideale Losung dar/ da 
sie sehr wenig Energie benotigen und ihre Funktion' streng 
auf die Binstellung von diskreten Zustanden konzentriert 

20 ist . 

Schaltverfahren nach Anspruch 1 und Schaltanordnungen 
nach Anspruch 2 beziehen sich auf ein Getriebe mit zwei 
• Freiheitsgraden. Das ' Getriebe lt>esteht aus einem 
Aatriebselement und einem oder mehreren Abtriebselementen 

25 sowie einem Gestell . Das Gestell bildet dabei das f este 
Bezugselement des Getriebes, das relativ ziom Getriebe 
keine Bewegung ausf uhrt und in dem das Antriebselement 
xind mindestens ein 2^triebselement gelagert sind. Jedes 
Getriebeelement nach dem Gestell und dem Antriebselement 

30 wird dabei, egal ob es Arbeit leistet oder nicht, als 
Abtriebselement ' bezeichnet. Das Getriebe ist; so 
gestaltet, dass sich die Abtriebselemente unabhangig vom 
Antriebselement bewegen konnen* Indem nach Anspruch 1 und 
2 zwei Getriebeelemente iiber ein Kraftelement oder ein 

35 Kraftfeld gekoppelt siiid, ist das Getriebe zwanglaufend. 
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Kraftelemente konnen Fedem aus elastischen Materialien, 
hydrataische oder pneumatische Fedem und magnetische, 
elektrische, hydrodynamische Kraftf elder oder 
Gravitationsf elder sein. Durch die geeignete Watil der 
Kraf tkopplung wird das Getriebe in einer def inierten 
Weise zwanglaufend, das heiSt, dass zu jeder Position des 
Antriebselementes . eine zugelaorige Position der 
Abtriebselemente, das heiSt " auch eines schaltbaren 
•Abtriebselementes xmd/ oder eines weiteren 
Abtriebselementes nach den Anspriichen 1 und 2, vnd damit 
des gesamten Getriebes existiert- Die Gesamtheit dieser. 
Positionen eines Abtriebs- aber aucli Aatriebselements 
kann durch eine jeweilige Bewegungskurve dargestellt 
werden. Nacb den Anspr^LCben 1 und 2 ist in raumlicher 
NShe zu dem schaltbaren Abtriebselement ein passives 
Schaltglied angeordnet. Raumlich nah heiSt hierbei, dass 
das schaltbare Abtriebselement und das passive 
Schaltglied eine Wirkeinheit bilden konnen. Das Getriebe 
mit der Kraf tkopplung zwischen zwei Getriebeelementen ist 
zudem so ausgelegt, dass in diesem vorgespannten Zustand 
entlang der Bevfegungsfcurve des schaltbaxea 
Abtriebselementes mindestens ein Zustand, der 
Grxindzustand, existiert, in dem das passive Schaltglied, 
insbesondere das Schaltelement des Schaltgliedes, durch 
das schaltbare Antriebselement nicht belastet ist. 
Vorzugsweise ist fur den Grundzustand eine Anfangs- oder 
Anschlagsposition des Getriebes von . Vorteil . Es kann 
jedoch anch ein Bewegungszwischenznstand wahrend der 
Betatigung des Antriebselementes bzw, des Getriebes sein, 
bei der die genannte Bewegungskurve den Grundzustand fur 
einen gewissen Zeitraum durchlkuf t . ' In all diesen Fallen 
ist iiti Grundzustand ' ein f reies Schalten des passiven 
Schaltgliedes gewahrleistet, da dieses dann nach den 
Ansprttchen 1 nnd 2 nicht belastet ist. Das passive 
35 Schaltglied kann- einen nachgebenden und einen 
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blockierenden Schaltzustand einnehmen. Bei dem 
nachgebenden Schaltzustand besitzt das passive 
Schaltglied keinen Einfluss auf das Getriebe, so dass das 
scbaltbare Abtriebselement -und/ oder ein weiteres 

5 Abtriebselement einer Bewegungskurve A folgen kaim. Diese 
Bewegungskurve A ist im einfachsten Fall init der oben 
genannten Bewegungskurve, die sicb. infolge der 
Vorspannung des Getriebes zwangslaufig einstellt, 
identisch. Bei dem blockierenden Scbaltzustand stellt 

10 sich im Vergleich zum nichtblockierenden Schaltziistand 
eine aadere Position an den jeweiligen Abtriebselementen 
ein, so das sich auch eine andere Bewegungskurve am 
jeweiligen Abtriebselement ergibt. Diese Bewegungskurve B 
ist von der Bewegungskurve A verschieden. Analog sind 

15 nach Anspruch 2 je nach Schaltgliedzustand zwei Lagen A 
und B fiir das schaltbare Abtriebselement und/oder ein 
. weiteres Abtriebselement einstellbar. In beiden Fallen 
lassen sich fur das Getriebe mit einem geringen 
Energieaufwand mindestens zwei verschiedene 

20 Schaltzustande zuverlassig realisieren. 

Hinsichtlich der Durchfxihrung der Schaltauf gaben und der 
Getriebekonstruktion sowie der Zuverlassigkeit des 
schaltbaren Getriebes ergeben* sich groSe Vbrteile, wenn 
nach Anspruch 3 das passive Schaltglied . elektrisch 

25 geschalten wird und nach Anspruch 4 die Bewegungskurven 
und/oder die Lage von Getriebeelementen bzw. nach 
Anspruch 13 die Bewegungskurve und/oder die Position des 
Schaltelementes mit Hilfe von Sensoren verfolgt bzw, 
abgefragt werden.. Der Sensor kann etwa ein Hallelement 

30 Oder auch nur ein elektrischer Schalter oder eine als 
elektrischer Schalter wirkende Anordnung in Verbindung 
mit dem Schaltelemeht bzw. einem Getriebeelement sein. 
Damit kann ein entsprechendes Getriebe leicht mit einer 
elektronischen " Steuerung xmd . Kontrolle der 

35 Getriebeschaitung kombiniert werden- 
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Vorteile ergeben sich insbesondere bei manuell 
angetriebenen Qetrieben. nach -Anspruch 5, wo JaSufig in der 
Praxis elektrische Schaltfiinktionen im Nadabinein 
aufgesetzt werden. Hier ' ist aufgrund des geringen 
5 Energieverbrauches passiver Sclialtelemente stets eine 
giinstigere Energiebilanz als mit aktiven Scbaltelementen 
gegeben. 

* Dies gilt in groSem Umf ang fiir das gesamte Anwendungsfeld 
der Schl6ssar, die urspriinglich rein mechanische 

10 Konstrtiktionen darstellten. Pttr das elektrische Schalten 
der Schlossfimktionen und der schlossfreischaltung bzw. 
der Schlossblockierung ist daher eine Anordnxmg eines 
entsprechenderi Getriebes nacb Anspruch 6 in einem sebloss 
besonders vorteilhaft. Hierbei kSnnen scdxLosstypische 

15 Getriebeelemente direkt in das schaltbare Getriebe 
eingebiinden sein, indem etwa nach Anspruche 7 das 
schaltbare Abtriebselement oder ein weiteres 
Abtriebselement direkt als Palle oder als Riegel oder 
nach Anspruch 8 das Antriebselement als Riegel 

20 ausgebildet ist. Das passive Schaltelement kann dabei 
lokal von dem schaltbaren Getriebe getrennt angeordnet 
sein, etwa indem das passive Schaltelement im TCirrahmen 
bzw. nach Anspruch 9 schlossseitig und das Getriebe 
riegel- bzw. turseitig angeordnet ist. Ist die Tiir 

25 verschlossen, sind alle Getriebeelemente und das passive 
Schaltelement zur Erfailung der Schaltaufgaben eindeutig 
zueinander fixiert. 

Der Vorgang des Verriegelns eines Schlosses ist separat 
vom Vorgang des Offnens zu betrachten. FQr bestimmte 

30 Schlosser und Schlossfunktionen ist es daher von Vorteil, 
wenn nach Anspruch 10 eine Verriegelungsm6glichkeit 
unabhangig vom Schaltzustand des passiven Schaltgliedes 
Oder der Position des Antriebselementes, etwa eines 
Tiirdrackers, "eines Drehknaufes oder 'Tiirriegels, 

35 existiert . 
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. Ein weiteres Anwendtmgsf eld stellen nach Anspruch 11 
GetrielDe dar, die die Aufgabe besitzen, Gater zu fuliren, 
etwa zu soirtieren, zu halten oder freizugeben oder - je 
nach Aufgabenstellung - auf verschiedenen 'BahnJcurven zu 

5 bewegen. SchlieSlich ist nach Anspruch 12 auch die 
Nutzung des erf indungsgema£en Schaltverfahrens zur 
Durchfoihrung einer Kupplungsfunktion xn6glich. Hier k6nnen 
durch das passive Schaltglied unterschiedliche 
tbertragungsfunktion zur Erfiillung unterschiedlicher 

10 . Kupplungsaufgaben eingestellt werden. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines 
Ausf<ihrungsbeispiels nSher eriautert. 



15 



In der Zeichnung zeigen 



Pig. 1 ein funfgliedriges Getriebe zur Darstellung des 

erf indungsgemafien Verfahrens in einer 
20 erf indungsgemaiSen Anordnung, 

Fig. 2 ein Schloss mit riegelseitigem dreigliedrigem 

Getriebe in der Sextenansicht, 
Fig- 3 Teilansichten des Getriebes aus Pig. 2 mit 

schlosseitigem passiven Schaltglied bei 
25 verschiedenen Riegelpositionen/ 

Pig. 4 Teilansichten des Getriebes aus Pig. 2 und Fig. 3 

mit schlosseitiger Palle bei verschiedenen 

Riegelpositionen, 
Pig. 5 Getriebeanordnung im Nussbereich eines 
30' Einsteckschlosses einer Tiir, 

Fig. 6 ein Schloss mit dreigliedrigem Getriebe, 

Pig. 7. Seitenansichten des Schlosses aus Pig'. 6 bei 

verschiedenen . Riegelpositionen. 
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In Pig. 1 ist ein 5-gliedriges Qetriebe dargestellt, mit 
dem zwei Fuhrungsaufgaben entlang der vorgeschriebenen 
Bahnloirve A 1 und Bahnkurve B 2 ausgef-Cihrt warden konnen. 
Das Antriebselement 3,. eine Kurbel, ist iin Gestell 4 

5 gelagert und treibt* die angekoppelten Abtriebselemente 5/ 
die als Koppel S, Schwinge 7 tmd Gleitstein 8 ausgebildet 
sind, an. Der Zwanglanf wird nacb Ansprucb 2 uber ^rwei, 
• zwischen den Abtriebselementen 5 , Schwinge 7 und 
Gleitstein 8, angeordneten Kraf telementen 9 in Gestalt 

10 zweier vorgespannter Pedem erreicbt. Das passive 
Schaltglied 10 ist neben dem J^triebselement* 5, Schwinge 
7, angeordnet und im dargestellten Zustand entlastet. Der 
in Pig. 1 gezeigte Zustand verkorpert damit gleichzeitig 
den Grundzustand des Getriebes. Befindet sicb das passive 

15 Schaltglied 10 in einem blockierenden Schaltgliedzustand 
und behindert lait seinem blockierten Schaltelement 24 die 
Bewegung des Abtriebselementes 5, Schwinge 7, so folgt 
der Koppelpunkt 11 nach Anspruch 1 der Bewegungskurve B 
2. Wird die Bewegung des Abtriebselementes 5, Schwinge 7, 

20 nach Anspruch 1 durch das passive Schaltglied 10 nicht 
behindert, folgt der Koppelpunkt 11 der Bewegungskurve A 
1. Das Dttischalten zwischen den Bewegimgskurven A 1 und 
der Bewegungskurve B 2 ist, nach Anspruch 11, fiir das 
Fuhren oder Sortieren von Gutem, etwa entlang des 

25 Koppelpunktes 11, geeignet. 

Fig. 2 .zeigt ein dreigliedriges Ubertragungsgetriebe zur 
Anwendung als Riegelgetriebe in Schlossem nach Anspruch 
6. Es besteht aus einem Riegelgestell 12, einera Drehgriff 

30 13 als Antriebselement 3 und einera Riegel 14 als 
Abtriebselement 5. Zwischen dem Drehgriff 13 und Riegel 
14 befindet sich eine Peder 15 und zwischen dem 
Riegelgestell 12 und dem Drehgriff 13 eine weitere Peder 
IS. Das Getfiebe ist mit dem Riegelgestell 12 fest in 

35 einer TQx 17 verankert- Beim SchlieBen der Tur 17 
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schnappt der als Haken ausgebildete Teil des Riegels 14, 
der Riegelhaken 18 , hinter die im Schloss 19 befindliclie, 
fedemd gegen einen Anschlag gestellte Falle 20. 
Unniittelbar imter dem .Riegelhaken 18 befindet sich das 

5 Schalt element 24 des passiven Schaltgliedes 10. Zur 
Eriauterung des 6f fnungsvorganges: ist die in Fig. 2 
dargestellte Jtoorc3nimg in Fig. 3 in verschiedenen 
Stellnngsphasen des Antriebselementes 3 Drehgriff 13 
gezeigt. Die Grundposition ist in Pig. 3 a aiifgezeigt und 

10 wird nach Anspruch 1 und 2 uber das Kraftelement 9, Feder 
15, realisiert- Der Zwanglauf zum Abtriebselement 5, 
Riegel 14, ergibt sich flber eine Fede3nrorspannnng 
zwischen Antriebselement 3, Drehgriff 13, und 
Abtriebselement 5 , Riegel 14, die das Verstellen des 

15 Getriebes von der Antriebsrichtung unabhSngig macht. Bei 
blockierendem Scbaltgliedzustand des passiven 
Schaltgliedes 10 ergibt sich nach einem Antriebswinkel 
21, der grofier als der Abtriebswinkel 22 ist, siehe Pig. 
3 b eine Rast am Abtriebselement 5, Riegel 14, Bei 

20 nachgebenden Scbaltgliedzustand des passiven 

Schaltgliedes 10 bewegt sich dagegen das Abtriebselement 
5, Riegel 14 synchron mit dem Antriebsglied 3, Drehgriff 
13, bis der Antriebswinkel 21 den maximalen 
Abtriebswinkel 23 erreicht, siehe Fig. 3 c, ohne dass 

25 sich eine Rast am Abtriebsglied 5, Riegel 14, einstellt. 
Unter Ausnutzung der nach Anspiruch 1 schaltbaren 
Obertragungsfunktion kann so das Freigeben des 
j^Dtriebsgliedes 5, Riegel 14, des tbertragungsgetriebes 
geschalten werden. 

30 Der Riegel 14 ist nach Anspruch 9 tiirseitig angeordnet 
und wird durch die Falle 20 bei geschlossener Tflr im 
Schloss 19 durch Formschluss am- Riegelhaken 18 gehalten. 
Dieser Formschluss liegt entsprechend Pig. 3 a und Pig. 4 
a in der Grundposition und bei blockierendem passiven 

35 Schaltglied 10 entsprechend Fig. 3 b und Fig. 4 b vor. 
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Bei nachgebendem passiven Schaltglied 10 wird, wie in 
■ Pig. 4 c gezeigt, der Ponnschluss zwischen Riegel 14, 
insbesondere dem Riegelhaken 18, und der Palle 20 
flberwunden und der Riegel 14 schlossseitig freigegeben. 
5 Durch die Ausfiilmmg einer Pase am Riegel 14 und die 
drehrichtungsTonabhangige Kopplung der Feder 16 wird zudeia 
das schlossseitige Verriegeln nacb Anspnicla 10 unabhangig 
vom DrehvdJikel des Aatriebselementes 3 realisiert.. 

10 In Fig. 5 ist die Getriebeanordnung im NUssbereiclx eines 
Einsteckscblosses dargestellt und beschrelbt nach den 
Ansprftchen 1 bis 3, 5 , 6 und 12 eine Kupplungsanwendung 
in einem erf indungsgemaSen (Setriebe unter Verwendung 
eines passiven Schaltgliedes 10. Bin Antriebselement 3 

15 und ein Abtriebselement 5 sind in einem selben Drehpunkt 
25 gelagert. Der Drebpunkt 25 ist in einem Gestell 4 fix 
verankert. Ein weiteres Abtriebselement 5, ein Hebel 26, 
stellt ein schaltbares Abtriebselement 5 dar. Es ist im 
Antriebselement 3 gelagert und wird fiber eine Feder 15 

20 und eine an ihm befindliche Nase 27 gegen das 
Abtriebselement 5 vorgespaimt . Pig. 5 a zeigt den 
Grundzustand des Getrieb^s. Bei Drehung des 
Antriebselement es 3 urn einen Antriebswinkel 21, siehe 
Pig. 5 b, entspannt sich die Peder 15 und dreht den Hebel 

25 26 urn einen Drel^unkt 28. Blockiert das fest im Gesteil 4 
angeordnete passive Schaltglied 10 die Bewegung des 
Hebels 26, kann sich das Antriebselement 5, wie in Fig. 5 
c gezeigt, mindestens tun einen Jmtriebswinkel 29 
weiterdrehen, ohne das Abtriebselement 5 mitzubewegen. 

30 Bei einem nachgebenden Schaltgliedzustand des passiven 
Schaltgliedes 10 wird der Hebel 26 nicht behindert und 
kam sich urn einen Hebelwinkel 30, siehe Pig. 5 d, in die 
Kerbe des Abtriebselementes 5 einschwenken. Ab einem 
bestimmten Antriebswinkel 31 ist das Abtriebselement 5 
35 eingekuppelt . Damit bewegt sich im weiteren Verlauf, wie 



wo 2004/033936 



PCT/EP2003/011037 



11 

in Pig. 5 e dargestellt^ das Abtriebselement 5 synchron 
mit dem Antriebselement .3. wahrend • des, 
Einkuppelvorganges, bis zum Erreichen des Antriebswinkels 
31, bleibt das Abtriebselement 5, siehe Fig. 5 d, in 

5 Ruhe. Ab dem Antriebswinfcel 31 erfolgt die weitere 
Bewegung , siehe Fig. 5 e, des Antriebselementes 3 
synchron mit dem Abtriebselement 5 mit einer konstanten 
Winkeldifferenz zwischen einem Antriebswinkel 32 iind 
einem . Abtriebswinkel 22 . in der GroSe" eines 

10 Antriebswinkels 31 ein. Diese Kupplimg kann tOrseitig als 
auch rahmenseitig angebracht werden tind zum Stellen von 
Riegel oder Falle Verwendung finden, Oder aucdi nach 
Anspruch 12 als Bauelement in anderen Anwendungen 
vorgesehen werden. 

15 

Fig. 6 beschreibt ein 3-gliedriges Getriebe nach den 
Anspruchen 1 und 2, bei dem nach den AnsprGchen 8 imd 9 
ein Riegel 14' und ein passives Schaltglied 10 sowie das 
Getriebe schlossseitig angeordnet sind. Im Schloss 19 

20 befindet sich als Antriebselement 3 mit Sperrfunktion 
eine Riegelwalze 33, die so gestaltet ist, dass sie zwei 
Bewegimgsric±Ltungen zulasst. Beim Bewegen des Riegels 14 
in das Schloss 19 bewegt der Riegel 14 die Riegelwalze 33 
in axialer Richtung, versperrt sich in dieser mit seinem 

25 Riegelhakeh 18 und ermoglicht so das Verriegeln des 
Schlosses 19. Das Offnen des Schlosses 19 kann nxir durch 
Drehxing der Riegelwalze 33 erf olgen : ' Mit dem Entkoppeln 
der Bewegungen beim 6ffnen und Schlie&en ist nach 
Anspruch 10 das VerschlieSen des Schlosses 19 unabhangig 

30 vom Schaltzustand des passiven Schaltgliedes 10 mdglich. 
Die Riegelwalze 33 ist fiber das Kraftelement 9, eine 
Feder 15/ an das Gestell 4, dem Schloss 19, gekoppelt. 
Die Feder 15 ist rotatorisch gegen den Anschlag 34 und 
in axialer Richtung gegen das Schloss 19 vorgespannt und 

35 sorgt damit, nach Anspruch 1, fiir den Grundzustand des 
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Antriebselementes 3 Riegelwalze 33, In der Riegelwalze '33 
ist im Drehpunkt 25 als scbaltbares Abtriebseleme^t 5 der 
Sperrhebel 35 gelagert, Wie in Fig..: i a ersichtlich, wird 
der • Zwanglauf des Sperrhebels 35 nach Anspruch 1 uber 
5 eine Feder 36 sowie die Geometrie von Riegelwalze 33 und 
Sperrhebel 35 realisiert. Die Fedem 15 \ind 36 sorgen 
damit in VerbindAong init Anschlag 34 im Schloss 19 fur den 
Gnmdzustand des gesamten Getriebes, bei dem nach 
Anspruch 1 das passive Schaltglied 10 tmbelastet ist. Bei 
10 der Bewegxmg des Riegels 14 aus dem Scdiloss 19 xam den 
Riegelweg 37, siehe Fig. 7 b, dreht sich die Riegelwalze 
33, um den Antriebswinkel 21 imd das passive Schaltglied 
10 wird belastet. Blockiert das passive Schaltglied 10, 
beginnt sich def Sperrhebel 35 um den Drehpnnkt 25 zu 
15 drehen. Sobald sich bei blockierendem passiven 
Schaltglied 10 der Riegel 14 um den Riegelweg 38, siehe 
Fig. 7 c, bewegt, dreht sich die Riegelwalze 33 um den 
Antriebswinkel 31 waiter. Auch' der. Sperrhebel 35 dreht 
sich entsprechend den Abtriebswinkel 22 in 

20 entgegengesetzter Richtiing um den Drehpxinkt 25 weiter. 
Ist die in Fig. 7 c dargestellte Position erreicbt, 
blockiert der Sperrhebel 35 tkber Formschluss im Schloss 
19 die Riegelwalze 33. Bei nacbgebendem passiven 
Schaltglied 10 bleibt der Sperrhebel 35 relativ zur 
25 Riegelwalze 33 • im Grundzustand. Dadurch. kann die 
Riegelwalze 33 uber den Antriebswinkel. 31 hinaus bewegt 
werden. Nach einem Riegelweg 39 des Riegels 14, erreicht 
die Riegelwalze 33 den Antriebswinkel 32 und gibt damit 
den Riegel 14 frei, siehe Fig. 7 d. 

30 
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BezugszeidLenllste 



5 



1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 



Bahnkurve A 
Balmkurve B 
Antriebselement 
Gestell 

Abtriebselement 
Koppel. 
Schwinge 



lb * 8 Gleitstein 

9 Kraftelement 

10 Passives Schaltglied 

11 Koppelpunkt 
VI Riegelgestell 

15 13 Drehgriff 

14 Riegel 

15 Peder 
16'-'' Feder 
17 Tflr 

20 18 Riegelhaken 

19 Schloss 

20 Falle 

21 Antriebswinkel 

22 Abtriebswiiikel 
25 23 Abtriebswinkel 

24 Schaltelement 

25 DrehpujoKt 

26 Hebel 

27 Nase 

30 28 Drehpunkt 

29 Antriebswinkel 

30 Hebelwinkel 

31 Antriebswinkel 

32 Antriebswinkel 
35 33 Riegelwalze 

34 Anschlag 

35 Sperrhebel 

36 Feder 

37 Riegelweg 
40 38 Riegelweg 



39 



Riegelweg 
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PatezLtansprS.clie 

Schaltverfahren fur ein Getriebe mit zwei 
Preiheitsgraden, bei -dem ein passives Schaltglied in 
raumlicher Nahe zu einem scbaltbaren Abtriebselement 
angeordiiet ist vnd mindestens zwei Getriebeelemente 
uber Kraf teleiaente und/oder Kraftfelder so gekoppelt 
sind, dass das Getriebe zwanglauf end ist und dabei 
einen Grundzustand aufweist, in dem das passive 
Schaltglied durch das schaltbare Abtriebsel^ent 
nicht belastet ist vmd bei dem infolge einer 
Betatigung des Antriebselementes das schaltbare 
Abtriebselement das passive Schaltglied belastet und 
dabei das schaltbare Abtriebselement txad/oder ein 
weiteres Abtriebselement bei einem nachgebenden 
Schaltgliedzustand einer Bewegxmgslcurve A folgt und 
bei einem blockierenden Schaltgliedzustand auf- eine 
Bewegungskiirve B gefxihrt oder in seiner Bewegung 
gehindert wird. 



Schaltanordnung fiir ein Getriebe mit zwei 
Freiheitsgraden, _bei dem ein passives schaltglied in 
raumlicher Nahe zu einem schaltbaren Abtriebselement 
angeordnet ist und mindestens zwei Getriebeelemente 
uber Kraf telemente amd/oder Kraftfelder so gekoppelt 
sind, dass das Getriebe zwanglaufend ist und dabei 
einen Grundzustand aufweist, in dem das passive 
Schaltglied durch das schaltbare Abtriebselement 
nicht belastet ist und bei dem sich das schaltbare 
Abtriebselement und/oder ein weiteres 

Abtriebselement bei einem nachgebendem 

Schaltgliedzustand in einer Lage A und bei einem 
blockierenden Schaltgliedzustand einer Lage B 
bef indet . 
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3. Schaltverfahren nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet , dass 

das passive Schaltglied elektrisch gescbalten wird. 

4. Schaltverfahren ixach Anspruch 1, • 
daduxch gekennzeichnet, dass 

die Bewegungskarven imd/oder die Lage^ von 
Getriebeelementen mit Hilfe von Sensoren verfolgt 
bzw. abgefragt werden. 

5. Schaltverfahren nach Anspruch 1, 
dadixrch gekennzeichnet, dass 

das Getriebe manuell angetrieben wird. 

6. Schaltanordnung nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das Getriebe in einem Schloss angeordnet ist. 

7 . Schaltanordnung nach Anspruch 6 , 
dadurch gekennzeichnet , dass 

das schaltbare Abtriebselement oder ein weiteres 
Abtriebselement als Falle oder als Riegel 
ausgebildet ist. 

8. Schaltanordnung nach Anspruch 6, 
• dadurch gekennzeichnet, dass 
das Antriebselement als Riegel ausgebildet ist. 
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9. SchaltanorcJnung nach AasprucJa 6, 
dadurchi gekennzeichnet, dass 

das passive schaltglied schlossseitig und das 
Getriebe riegel- bzw, tCirseitig angeordnet ist; 

5 10. Schaltanordniing nach einem der Ansprilche 6 bis 9, 
dadxircli gekennzeichnet, dass 

eine Verriegeltingsmoglichkeit • unabtiaiigig vom 
Schaltzustand des passiven Schaltgliedes. oder der 
Position des Antriebselementes, existiert. 

10 11. Schaltverfahren nach einem der Ansprdche 1, 3, 4 
Oder 5, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

mit dem Getriebe Guter gefiihrt werden. 

12* Schaltverfahren nach einem der Anspriiche 1, 3, 4 
15 Oder 5, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

eine vom Schaltzustand des passiven Schaltgliedes 
abhangige ubertragungsfunktion des Getriebes zur 
Durchfuhrung einer Kupplungsfunktion eingesetzt 
20 wird . 



13. Schaltverfahren nach den Anspriichen 1 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet , dass 

die Bewegungskurve und/oder die Position des 
Schaltelementes mit Hilfe von Sensoren verfolgt oder 
25 abgefragt wird. 
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